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Hier dargestellt mit einem FANUC CRX-25iA

Mit der kleineren Version des RuhrPalletizers haben Sie einen
funktionsfahigen Palettierer, der ohne Gehause und SPS ausgestattet
ist. Sie wahlen nur noch einen Greifer und wahlweise weitere benotigte
Safety- & Zusatzkomponenten. Die Bedienung erfolgt ausschlief3lich
Uber das vorhandene Roboter-Bediengerat. Der Ablauf des Palettierers
erfolgt ausschlieBlich Uber die vorhandene Palettiersoftware des
Roboterherstellers oder eigens erstellten Ablaufprogrammen.

Der RuhrPalletizer-LB kann komplett eingezaunt werden, wenn lhre
Produktionshallen eine umfangreichere Sicherheit bendtigen. Falls
nicht, lasst sich der RuhrPalletizer-LB auch mit Safety Scannern
ausstatten.
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Roboter

Payload

Palettierhéhe

Palettenmaf3

Durchsatz (sichere Geschwindigkeit)
Durchsatz (High-Speed-Modus)
Gesamtabmessung

Gesamtgewicht

AnschlUsse

Elektrischer Anschluss
Durchschnittliche Leistung
Pneumatischer Anschluss

Maximaler pneumatischer Verbrauch

Umgebung
Schallleistungspegel
Umgebungstemperatur

FANUC CRX-25IA

Universal Robots UR20

FANUC M-20iD/35

30 kg (CRX-25iA)

20 kg (UR20)

35 kg (M-20iD/35)

2.000mm (2.200mm ohne Wechselsystem)
Euro-Palette (1200mm x 800mm) / Industriepalette auf Anfrage
ca.102 Stk/h —abhangig vom Produkt und Roboter
ca. 340 Stk/h — abhangig vom Produkt und Roboter
2900mm x 1358mm x 2850mm (LxBxH)

350 kg

230V, 16 A CEE

2,7 KW

12mm oder Schnellkupplung

550 Liter/Minute (abhdngig vom Greifsystem)

<70 dB
0-45 °C



1.

RuhrPalletizer-LB-CRX25
RuhrPalletizer-LB-UR20
RuhrPalletizer-LB-M20/35

ROO54: Safety Scanner Package

ROO55: Safety Fence Package

ROO56: Safety Light Curtain Package

ROO06G2: Gripper Vacuum FXCB Foam Plate

ROO063: Gripper Vacuum FXCB Bellows Plate

ROO64: Gripper KTL

10. ROOG5: Gripper Individual
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Abmessungen

RuhrPalletizer-LB inkl. Palettenanschlagen und Paletten in mm
Hier dargestellt mit einem FANUC CRX-25iA
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Grundaufbau
e 2x Palettenanschlage
» Robotersockel
 Pneumatische Wartungseinheit
e Pneumatikventil zum Schalten der Greiferdruckluft

Kollaborativer Roboter

¢ FANUC CRX-25iA
e Virtueller Sicherheitsbereich
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Grundaufbau

e 2x Palettenanschlage

» Robotersockel

 Pneumatische Wartungseinheit

e Pneumatikventil zum Schalten der Greiferdruckluft

Kollaborativer Roboter

e Universal Robot UR20
e Virtueller Sicherheitsbereich




Grundaufbau

e 2x Palettenanschlage

» Robotersockel

 Pneumatische Wartungseinheit

e Pneumatikventil zum Schalten der Greiferdruckluft

Industrieroboter
e FANUC M-20iD/35
e Virtueller Sicherheitsbereich
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o 2x Bodenscanner inkl. Montage-/Schutzbleche
o Reichweite ca.3m
o Inkl. elektrischer Leitungen und AnschlUsse
e Einrichtung der Safety-Bereiche vor Ort nach Aufwand

Mit Hilfe der Safety-Scanner kann auf die Montage eines Schutzzauns
verzichtet werden. Die beiden Bodenscanner decken den vorderen und
seitlichen Bereich des Palettierers ab. Der hintere Bereich musste durch
zusatzliche Sensorik oder anderen Hilfsmittel abgesichert werden (hohe

Kundenvariation).
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 Umhausung des gesamten Palettierers
o Maschinenschutzgitter Hohe 2000mm
o 2x Zugangsturen fur Palettenwechsel
o 2x SicherheitstUrschalter
o 2x Bedientaster fur Turen
o Kabelkanal

o Verdrahtungsmaterial

o Bodenanker Standard

o Montierter Eingreifschutz  bei  ZufUhrung Gurt- oder
Rollenforderer

o Beinhaltet keine Lichtschranken oder sonstige Sensoren

Der hier angebotene Schutzzaun beinhaltet alles, was zur
sicherheitstechnischen Absicherung eines Roboters bendtigt wird. Die
Turen sind fur ein schnelles Be- und Entladen von Euro-Paletten im
MaBe 1200mm x 800mm geeignet. Anpassung auf Industrie-
palettenmal’ auf Anfrage.

Ein Wechsel der Palette wird mit dem am Zaun montierten Tasterfeld
vom Bediener bestatigt. Der Roboter kann bei geschlossenen
Schutzturen im High-Speed-Mode fahren. Wird eine Schutztlr gedffnet,
bleibt der Roboter fur die Zeit des Palettenwechsels stehen oder
aktiviert die sichere reduzierte Geschwindigkeit.
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e Seitlicher und hinterer Schutzzaun inkl. Lichtvorhang
o Maschinenschutzgitter Hohe 2000mm
o 1x Lichtvorhang Front
o Kabelkanal
o Verdrahtungsmaterial
o Bodenanker Standard
o Montierter  Eingreifschutz  bei  ZufUhrung  Gurt- oder
Rollenforderer
o Beinhaltet nur 1x Lichtvorhang, keine sonstige Sensorik

Die Variante Safety Light Curtain Package beinhaltet eine seitliche und
hintere Absicherung der Roboterzelle durch einen Sicherheitszaun und
eine vordere Absicherung durch einen Lichtvorhang. Der Roboter kann
dauerhaft im High-Speed-Mode betrieben werden. Wird der
Lichtvorhang durchbrochen, bleibt der Roboter sofort stehen oder
aktiviert die sichere reduzierte Geschwindigkeit.



Flachensauggreifer FXCB mit Schaumstoffplatte
¢ Ix manuelles Greifer-Wechsel-System (1x Oberteil & 1x Unterteil)
o 2x Adapterplatte schwarz eloxiert Roboter <—> Greifer-Wechsel-
System
e Ix DressPack
e Ix Halterung fur DressPack am Greifer-Wechsel-System

Unser GCreifer FXCB Foam Plate kann Kartons oder geschlossene
Behalter bis zu 30 kg heben. Die hier verbaute Saugplatte besteht aus
einer Schaumstoffplatte und ist ideal fur glatte Oberflachen.

Gleichzeitig verbauen wir standardmafig immer ein manuelles Greifer-
Wechsel-System, damit der Wechsel des Greifers in nur wenigen
Sekunden durchgefUhrt werden kann. Unser Schlauchpaket, welches
am Roboter montiert wird, sorgt gleichzeitig fur eine sichere FUhrung
der benotigten Pneumatikschlauche und elektrischen Leitungen.
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Flachensauggreifer FXCB mit Saugbalg
¢ Ix manuelles Greifer-Wechsel-System (1x Oberteil & 1x Unterteil)
o 2x Adapterplatte schwarz eloxiert Roboter <—> Greifer-Wechsel-
System
e Ix DressPack
e Ix Halterung fur DressPack am Greifer-Wechsel-System

Unser Greifer FXCB Bellows Plate kann Kartons oder geschlossene
Behalter bis zu 30 kg heben. Die hier verbaute Saugplatte besteht aus
einzelnen Saugbalgen.

Gleichzeitig verbauen wir standardmafig immer ein manuelles Greifer-
Wechsel-System, damit der Wechsel des Greifers in nur wenigen
Sekunden durchgefUhrt werden kann. Unser Schlauchpaket, welches
am Roboter montiert wird, sorgt gleichzeitig fur eine sichere FUhrung
der benotigten Pneumatikschlauche und elektrischen Leitungen.



Pneumatisch verstellbarer KLT-Greifer
o KLT-Greifer fur GréRen 400x300mMm
und
o KLT-Greifer fur GréRen 600x400mMm
e Ix DressPack
e Ix Halterung fur DressPack am Greifer-Wechsel-System
* Ventile, Schlauche und elektrische Leitungen
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Der KLT-Greifer kann R-KLT-Behalter und RL-KLT-Behalter greifen und
somit ein sicheres Handling |hres Transportbehalters Ubernehmen. Die
pneumatische Verstellung des Greifers ermoglicht das Greifen von
400x300mm sowie 600x400mm Behaltern. Das Entnehmen aus
Lagersystemen oder Paternoster-Lagersystemen und dem
anschlieBenden Palettieren oder Depalettieren, ist nur ein Beispiel fur
den Einsatz unseres Palettierers mit KLT-Greifer.




Sie haben bislang keinen passenden Greifer gefunden?
Wir konstruieren und fertigen Ihnen lhren bendétigten Greifer ganz
individuell nach Ihren Anforderungen.

Bitte senden Sie uns |hre Anforderungen und wir schicken |hnen
zeitnah ein entsprechendes Angebot zu.




RUHRBOTICS
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+49 (0)2361 89039 0

www.ruhrbotics.de

sales@ruhrbotics.de

Maria-von-Linden-Str. 27
45665 Recklinghausen
Germany


tel:+492361890390
http://www.ruhrbotics.de/
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